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FESTQ AG & Co. 73734 Esslinaren 
Sensoranordnung zur Erfassuna wenigstens eines MeSwerts 

Die Erfindung betrif ft eine Sensoranordnung zur Erfassung we- 
nigstens eines Mefiwerts, mit einer wenigstens drei Leitungen 
aufweisenden Leitungsanordnung, durch die die Sensoranordnung 
mit einem externen elektrischen Gerat verbindbar ist, wobei 
zwei Leitungen als Spannungsversorgungsleitungen und wenigs- 
tens eine dritte Leitung als Sensorsignalleitung zur Ubertra- 
gung von Sensorsignalen zum elektrischen Gerat ausgebildet 
ist. 

Es besteht haufig der Wunsch, die Sensoreigenschaf ten derar- 
tiger Sensoranordnungen auch noch nach dem Einbau am Einsatz- 
ort einstellen oder verandern zu konnen, Oder um die Sensor- 
anordnung an sich geanderte Anf orderungen anpassen zu konnen. 
Vor allem bei Sensoren mit sehr kleiner Bauform ist ein sepa- 
rater elektrischer AnschluS fur eine derartige Parametrierung 
nicht moglich, und auch eine kabellose Verbindung zu einer 
Parametrierelektronik uber Funk, Infrarot oder dergleichen 
scheidet aus Platz- und Kostengrunden aus. 

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht somit darin, 
auch bei Sensoranordnungen mit sehr kleiner Bauform eine Vor- 
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gabe Oder Veranderung der Sensoreigenschaf ten ohne groSe Ver- 
anderung der Hardware der Sensoranordnung zu ermoglichen. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemafi durch die Merkmale des An- 
spruchs 1 gelost . ' 

In vorteilhaf ter Weise wird die ohnehin vorhandene wenigstens 
eine Sensorsignalleitung auch zur Parametrierung verwendet , 
so dalS keine zusatzlichen AnschluSleitungen oder drahtlose 
Dateniibertragungsmittel erf orderlich sind. Eine externe Para- 




metriereinrichtung kann bei Bedarf an die wenigstens eine 



Sensorsignalleitung angeschlossen werden und Parametriersig- 
nale ubertragen, wobei dann daraus abgeleitete Parametrier- 
werte in der Sensoranordnung gespeichert werden. Auch eine 
Veranderung der Sensoreigenschaf ten kann dadurch noch leicht 
nachtraglich durchgefiihrt werden, 

Durch die in den Unteranspruchen aufgefuhrten MaEnahmen sind 
vorteilhafte Weiterbildungen und Verbesserungen der im An- 
spruch 1 angegebenen Sensoranordnung moglich. 

#■ 

In einer einfachen ersten Ausfvihrung der Parametriereinrich- 
tung ist diese als Teach- in- Vorrichtung zur Erzeugung eines 
Ubernahme signals ausgebildet, durch das der augenblicklich 
anliegende MeSwert als wenigstens ein Schalt- oder Schwell- 
wert in die Speicheranordnung ubernommen wird, wobei die Pa- 
rametriereinrichtung in diesem Falle vorzugsweise als einfa- 
cher KurzschluSschalter ausgebildet sein kann. 
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Die Parametriereinrichtung kann jedoch auch in aufwendigerer 
Ausfiihrung als Eingangsmodul des elektronischen Gerats oder 
als separates Parametriergerat ausgebildet sein # das vorzugs- 
weise mit einetri Display und Bedienungselementen versehen ist, 
urn auch aufwendigere Parametriereinstellungen vornehmen zu 
konnen . 



Die Parametriereinrichtung ist vorzugsweise zur Ubertragung 
von Parametriersignalen, wie die Einstellung von Schaltpunk 
ten, Sensor- und/oder Schaltf unktionen, Sensor- und/oder 
Schaltcharakteristiken, Schaltzeiten, Sensoransprechschwel- 
len, Hysteresen oder Fensterf unktionen, ausgebildet . 



Die Parametriersignale sind zweckmafiigerweise als digitale 
Signalfolgen erzeugbar und den jeweils vorliegenden Sensor- 
signalen uberlagerbar , so daE die Ubertragung von Sensorsig- 
nalen und Parametriersignalen gleichzeitig erfolgen kann. 



In einer bevorzugten Ausfiihrung liegen die Sensorsignale in 
Form von wenigstens zwei unterschiedlichen Signalpegeln vor, 
wobei die Signalpegel der uberlagerten Parametriersignale 
vorzugsweise derart kleiner als die Sensorsignalpegel sind, 
daS sie bei der Erkennung der Sensorsignalpegel unbeachtlich 
sind. Hierdurch wird erreicht, daS die Sensorsignalerkennung 
nicht durch die Parametriersignale beeinfluSt wird. 



Zur Parametrierung eignet sich bevorzugt ein f estgelegtes , in 
beiden Richtungen wechselnd ablaufendes Parametrier-Proto- 
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koll. Dieses besitzt zweckmaSigerweise ein durch die Sensor- 
elektronik uberpruf bares Startbit, wobei Mittel zur Beibehal- 
tung des augenblicklich anliegenden Sensorsignals wahrend ei- 
ner festlegbaren Erkennungszeit vorgesehen sind, urn zu ver- 
hindern, daE wahrend des Startbits eine Veranderung des Sen- 
sorsignalpegels erf olgt . 

Die Sensorelektronik besitzt weiterhin vorteilhaf terweise 
Mittel zur Beibehaltung des augenblicklich anliegenden Sen- 
sorsignals fur eine vorgebbare Zeit wahrend der Parametrie- 
rung, die grofier als ein Sendezyklus des Parametrier- 
Protokolls ist. Hierdurch wird verhindert, dafi ein Sendezyk- 
lus durch einen Signalwechsel des Sensorsignals in uner- 
wunschter Weise beeinfluSt wird. 

Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung sind in der Zeichnung dar- 
gestellt und in der nachf olgenden Beschreibung naher erlau- 
tert. Es zeigen: 

eine schematische Darstellung einer an ein elektri- 
sches Gerat angeschlossenen Sensoranordnung mit ei- 
nem KurzschluSschalter zur Teach- in- Parametrierung, 
die mit dem elektrischen Gerat liber eine Leitungs- 
anordnung verbundene Sensoranordnung mit einem an 
diese Leitungsanordnung angeschlossenen Paramet- 
riergerat und 

eine schaltungsmafiige Ausgestaltung des Ein- 
gangs/Ausgangsports der Sensoranordnung. 




Fig. 1 
Fig. 2 



Fig. 3 
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GemaS Fig. 1 enthalt eine Sensoranordnung 10 ein Sensorele- 
ment 11, das beispielsweise als Hall -Element, Feldplatte, fo- 
tosensitives Element, Piezoelement , temperatursensitives Ele- 
ment, drucksensitives Element, Kraf tauf nehmer oder derglei- 
chen ausgebildet ist . 

Dieses Sensorelement ist an eine im Ausftihrungsbeispiel als 
Mikrocomputer ausgebildete Sensorelektronik 12 angeschlossen, 
die ihrerseits mit einer Speicheranordnung 13 und einem Ein- 
gangs/Ausgangsport 14 verbunden ist . Dieser ist uber eine aus 
drei Leitungen P, S, N bestehende Leitungsanordnung 15, die 
das Sensoranschlufikabel darstellt, mit einem elektrischen 
oder elektronischen Gerat 16 verbunden, dem die Sensorsignale 
zu Steuer-, Regel- und/oder Anzeigezwecken zugefuhrt werden. 
Die Leitungsanordnung 15 besteht aus zwei Spannungsversor- 
gungs leitungen PN sowie einer Sensorsignalleitung S, wobei 
auch eine groEere Zahl von Sensorsignalleitungen vorgesehen 
sein kann. Die beiden Spannungsversorgungsleitungen PN dienen 
t zur Spannungsversorgung des Eingangs/Ausgangsports 14 sowie 
der ubrigen elektronischen Komponenten der Sensoranordnung 
10. Die Sensorsignalleitung S ist fiber einen KurzschluSschal- 
ter 17 bzw. -taster mit der Spannungsversorgungsleitung N 
verbunden, beispielsweise losbar verbunden. 

Im Normalbetrieb werden die im Sensorelement 11 erzeugten 
Sensorsignale in der Sensorelektronik 12 auf gearbeitet und 
liber den Eingangs/Ausgangsport 14 dem elektrischen Gerat 16 
ubermittelt. Dabei kann in der Speicheranordnung 13 auch ein 
Schaltgrenzwert fur den jeweils erfaSten MeSwert gespeichert 
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sein # wobei die Sensoranordnung 10 oberhalb dieses Schalt- 
grenzwerts ausgangsseitig ein High-Signal erzeugt, wahrend 
darunter ein Low-Signal anliegt. Dariiber hinaus kann mittels 
zweier Schaltgrenzwerte auch eine Schalthysterese vorgegeben 
werden. 

Zur Speicherung einer oder mehrerer Schaltgrenzwerte in der 
Speicheranordnung 12 dient der als Teach- in- Schalter ausge- 
bildete KurzschluSschalter 17, der bei Bedarf an die Lei- 
tungsanordnung 15 anschlieSbar ist oder auch dort belassen 
-A werden kann. Soil der augenblicklich anliegende MeSwert als 



Schaltgrenzwert ubernotranen werden, so wird der Kurz- 
schluSschalter 17 betatigt. Das bei der Betatigung erfolgende 
KurzschlieSen der Sensorsignalleitung S mit der Spannungsver- 



der entsprechende MeSwert wird in die Speicheranordnung 13 
als Schaltgrenzwert ubernotnmen. Entsprechend konnen auch zwei 
MeSwerte als Schaltgrenzwerte fur ein Schalten mit Hysterese 
ubernommen werden, beispielsweise durch zwei auf einanderf ol- 
gende Betatigungen des KurzschluSschalters 17. 



Bei dem in Fig. 2 dargestellten zweiten Ausfuhrungsbeispiel 
sind die Sensoranordnung 10 und das damit uber die Leitungs- 
anordnung 15 verbundene elektrische Gerat 16 entsprechend 
aufgebaut, jedoch vereinfacht dargestellt. Uber eine Lei- 
tungsverzweigung 18 in der Leitungsanordnung 15 ist ein Para- 
metriergerat 19 angeschlossen, das ein Display 20 und Bedien- 
elemente 21 besitzt. Dieses Parametriergerat 19 kann an einer 



sorgungsleitung N wird durch die Sensorelektronik erfaSt, und 
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beliebigen Stelle der Leitungsanordnung 15 angeschlossen wer- 
den, zum Beispiel auch an den beiden Endbereichen. 

Die Sensoranordnung 10 kann beispiel sweise unparametriert am 
Einsatzort montiert werden . Die Parametrierung kann dann an- 
schlieSend mittels des Parametriergerats 19 durchgefuhrt wer- 
den. Weiterhin kann eine ursprunglich eingegebene Oder durch 
das Parametriergerat 19 eingegebene Parametrierung nachtrag- 
lich geandert werden. Der Ablauf der Parametrierung wird im 
folgenden anhand der Sensoranordnung 10 gemafi Fig. 3 be- 
schrieben, bei der der Eingangs/Ausgangsport 14 durch einen 
Schalttransistor 22 realisiert ist, dessen Basis mit einem 
Ausgang der Sensorelektronik 12 , dessen Emitter an die posi- 
tive Spannungsversorgungsleitung P und dessen Kollektor uber 
einen Widerstand 23 mit der negativen Spannungsversorgungs- 
leitung N verbunden ist. Die Sensorsignalleitung S ist an den 
Kollektor dieses Schalttransistors 22 angeschlossen. 

Durch den Schalttransistor 22 weist die Sensoranordnung 10 je 
nach physikalischer EingangsgroSe (Mefiwert) zwei Zustande am 
{/ mit der Sensorsignalleitung verbundenen Ausgang auf , namlich 
zum einen ein Potential nahe Null durch den Widerstand 23 
(Ausgang gesperrt) und zum anderen ein Potential unterhalb 
des Pluspotentials (z.B. 24V) \iber den durchgesteuerten Tran- 
sistor (Ausgang geschaltet) . Diese beiden Zustande werden im 
elektrischen Gerat 16 dahingehend interpretiert , daS sich der 
MeSwert unterhalb des Schaltgrenzwerts oder dariiber befindet. 
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Das an die Leitungsanordnung 15 angeschlossene Parametrierge- 
rat 19 erkennt ebenfalls den Schaltzustand der Sensoranord- 
nung 10 entsprechend . Die Parametrierung erfolgt nun durch 
Senden von Inf ormationsbits an die Sensoranordnung 10 . Dabei 
wird das Potential jeweils urn einen Spanhungswert von zum 
Beispiel 2 Volt angehoben. Dadurch ergeben sich vier mogliche 
Zustande auf der Sensorsignalleitung S: 

Ausgang gesperrt . Parametriersignal Low 0 Volt 

Ausgang gesperrt* Parametriersignal High 2 Volt 

Ausgang geschaltet . Parametriersignal Low 22 Volt 

Ausgang geschaltet. Parametriersignal High 24 Volt 

Die Spannungspegel und die Treiberpotentiale im Parametrier- 
gerat 19 und in der Sensoranordnung 10 sind so ausgelegt, dafi 
in alien vier Zustanden die normale Funktion der Sensoranord- 
nung 10 in Zusammenhang mit seiner angeschlossenen Last ge- 
wahrleistet ist. Dies ist insbesondere bei digitalen SPS- 
Eingangen zu beachten. Hierbei wird im elektrischen Gerat 16 
der Zustand "Aus" (Mefiwert unter Schaltgrenzwert ) bei Span- 
nungen < 5 Volt und der Schaltzustand "Ein" (MeSwert \iber 
Schaltgrenzwert) bei Spannungen fiber 15 Volt erkannt . Die Pa- 
rametrierbits haben somit keinen Einflufi auf die Erkennung 
des Schaltzustands der Sensoranordnung 10 bzw. des Schalt- 
transistors 22. 

Beim Senden der positiven Flanke des ersten Parametrierbits 
(Start der Parametrierung) behalt die Sensoranordnung 10 ih- 
ren augenblicklichen Schaltzustand bei, friert ihn sozusagen 



ein. Bleibt das Signal des Parametrierbits fur eine vorgege- 
bene Zeit stabil im High-Zustand, so akzeptiert die Sensoran- 
ordnung den Parametrierstart, andernfalls arbeitet die Sen- 
soranordnung 10 normal weiter. Die Kommunikation bei der Pa- 
rametrierung kann mit einem festgelegten Protokoll in beide 
Richtungen erfolgen, wobei die Bit-Lange beispielsweise 0,5 
ms und die Wort-Lange zum Beispiel 16 Bit betragen kann und 
der Ablauf genau festgelegt sein muS. 

Das f estgelegte Protokoll zur Parametrierung kann in Sende- 
zyklen unterteilt sein f wobei der Sensor nach jedem Sendezyk- 
lus seinen Schaltzustand andern kann. Die Lange eines solchen 
Zyklus muS festgelegt werden und betragt beispielsweise 1-2 
ms. Die einzelnen Bits der Ubertragung konnen beispielsweise 
uber den Spannungspegel bei gleicher Zeitbasis im Paramet- 
riergerat 19 und in der Sensoranordnung 10 codiert werden 
(UART) Oder konnen durch die Impulslange eines Parametrierim- 
pulses festgelegt werden. Bei der zweiten Variante kann die 
Zeitbasis auch ungenauer sein, und nach jedem gesendeten Bit 
konnte eine Schaltzustandsanderung erfolgen. 

Damit das Parametriergerat 19 fur alle moglichen unterschied- 
lichen Sensoranordnungen verwendet werden kann, mufi die Kotn- 
munikation fur alle diese Sensoranordnungen einheitlich defi- 
niert werden. Im folgenden ist ein Kommunikationsablauf bei- 
spielhaft aufgefiihrt. Dabei wird das Parametriergerat 19 ab- 
gekurzt als PG und die Sensoranordnung abgekurzt als SA be- 
zeichnet : 
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1. 


PG 


an 


SA 


Parametrierstart durch erstes Parametrierbit 


2 . 


SA 


an 


PG 


Sensor- Identification ubertragen 


3 . 


PG 


an 


SA 


ersten eingestellten Parametrierwert anfragen 


M 

4 . 


SA 


an 


PG 


ersten Parametrierwert mitteilen + ubertragen 


5 . 


PG 


an 


SA 


zweiten eingestellten Parametrierwert anfragen 


6. 


SA 


an 


PG 


zweiten Parametrierwert mitteilen + ubertragen 


7 . 


PG 


an 


SA 


neue Parametrierung fur ersten Parametrierwert 










ubertragen (z. B. erster Schaltgrenzwert) 


8 . 


SA 


an 


PG 


MeSwert ubertragen 


9 . 


PG 


an 


SA 


neue Parametrierung fur zweiten Parametrierwert 










ubertragen (z. B. zweiter Schaltgrenzwert) 


10. 


SA 


an 


PG 


MeSwert ubertragen 



Die Parametrierung kann in vielfacher Weise erfolgen. GemaS 
dem obigen Beispiel wurden Schaltgrenzwerte ubertragen. Ent- 
sprechend kann eine Sensoranordnung auch dadurch parametriert 
werden, daB auf andere Schaltpunkte, Sensor- und/oder Schalt- 
funktionen, Sensor- und/oder Schaltcharakteristiken, Schalt- 
zeiten, Sensoransprechschwellen, Hysteresen, Fensterfunktio- 
nen oder dergleichen ubertragen werden. Dies hangt nicht zu- 
letzt auch von der Art der jeweiligen Sensoranordnung ab, da 
Sensoranordnungen zur Messung unterschiedlicher MeSwerte auch 
unterschiedliche Einstellungen erforderlich machen. 



Das vorstehend aufgefiihrte Kommunikations-Protokoll kann 
selbstverstandlich sehr unterschiedlich ausgelegt werden, zum 
Beispiel konnen auch mehr oder weniger unterschiedliche MeS- 
werte angefragt werden. Es ist auch moglich, die MeEwert- 
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ubertragung wahrend der Parametrierung ganz einzustellen bzw. 
auf den jeweiligen MeSwert einzuf rieren. 

Das im Ausfuhrungsbei spiel als separates Gerat ausgebildete 
Parametriergerat 19 kann beispielsweise auch im elektrischen 
Gerat 16 mitintegriert sein, beispielsweise in einem Ein- 
gangsmodul . Zur Unterstutzung der Parametrierung konnen dann 
ein Display und Bedienelemente des elektrischen Gerats die- 
nen. Das elektrische Gerat 16 kann mit einer hoheren Befehls- 
ebene oder uber Internet vernetzt sein, so dass die Serisoran- 
ordnung 10 auch aus der Feme parametriert werden kann. Bei 
einer Ausfuhrung als separates Gerat kann das Parametrierge- 
rat 19 entfernt werden, um zur Parametrierung anderer Senso- 
ren benutzt werden zu konnen* 

In einer alternativen Ausgestaltung kann das Parametriergerat 
19 auch in die Sensorsignalleitung S der Leitungsanordnung 15 
geschaltet sein. Damit kann eine bidirektionale Koramunikation 
zwischen der Sensoranordnung 10 und dem Parametriergerat 19 
unabhangig vom Schaltzustand der Sensoranordnung 10 und der 
Last erfolgen. Die Sensoranordnung 10 muss dabei nur die bei- 
den Schaltzustande "Vaus" (Ausgang gesperrt, Potential nahe 
0) und "Vein" (Ausgang geschaltet, Potential unterhalb dem 
Plus -Potential uber einen durchgesteuerten Transistor) ein- 
nehmen konnen. Die Parametrierung wird dann vom Parametrier- 
gerat 19 immer durch ein Plus-Potential eingeleitet. Die Sen- 
soranordnung 10 kann dies im Schaltzustand Vaus durch die 
Spannungsanderung an seinem Ausgang erkennen . Im Schaltzu- 
stand Vein kann er uber den Ausgangsstrom erfassen, ob ein 
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externes Plus-Potential auf die Ausgangsleitung auf geschaltet 
wurde. Die Erkennung des Ausgangsstroms erfolgt beispielswei- 
se uber einen externen Shunt . Es konnen somit drei Bereiche 
fur den Laststrom am Shunt unterschieden werden: 

1. Uberlast (Strom groSer als z.B. 100 mA, 

2. Normalbetrieb bzw. Ausgang geschaltet (Strom zwischen z.B. 
4 und 100 mA) und 

3. Hochohmige Last oder Parametrierung (Strom unter 4 mA) . 

Da somit von der Sensoranordnung 10 auf diese Weise die Ein^ 
leitung des Parametriervorgangs erkannt wurde, beginnt der 
Datenaustausch mit dem Parametriergerat 19 uber die Ausgangs- 
leitung unter Verwendung der beiden Schaltzustande (Vaus, 
Vein) . 1st die Sensoranordnung 10 auf Empfang, ist der 
Schaltzustand immer 0- Potential (Vaus) . Das Parametriergerat 
19 gibt den innerhalb der digitalen Kommunikation ermittelten 
Schaltzustand an die Last weiter (z.B. 12 Bit Wortlange, 300 
baud) . Damit ist eine Schaltzustandsanderung alle 40 ms mog- 
lich. 

Die Erf indung ist nicht auf Sensoranordnungen mit digitalen 
Ausgangssignalen beschrankt, sondern kann auch fur Sensoran- 
ordnungen mit analogen Ausgangssignalen eingesetzt werden. 
Die Ubertragung der Parametriersignale kann beispielsweise 
durch Modulation dieser Analogsignale erfolgen, oder aber sie 
werden wahrend der Parametrierung abgeschaltet oder unter- 
druckt . 
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FESTO AG & Co. 73734 Esslingen 
Sensoranordnung zur Erfassung weniastens eines MeSwerts 

Anspruche 

1. Sensoranordnung zur Erfassung wenigstens eines MeSwerts, 
mit wenigstens einem sensitiven Element (11) das uber eine 
eine Speicheranordnung (13) aufweisende Sensorelektronik (12) 
mit einem Eingangs/Ausgangsport (14) verbunden ist, mit einer 
wenigstens drei Leitungen aufweisenden Leitungsanordnung 
(15), durch die der Eingangs/Ausgangsport (14) mit einem ex- 
ternen elektrischen oder elektronischen Gerat (16) verbindbar 
ist, wobei zwei Leitungen als Spannungsversorgungsleitungen 
(P, N) und wenigstens eine dritte Leitung als Sensorsignal- 
leitung (S) zur Ubertragung von Sensorsignalen zum elektri- 
schen oder elektronischen Gerat (16) ausgebildet ist, und wo- 
bei mittels einer externen, mit der wenigstens einen Sensor- 
signalleitung (S) verbindbaren Parametriereinrichtung (17; 
19) Parametriersignale der Sensorelektronik (12) zufuhrbar 
sind, urn die Sensoranordnung (10) durch Speicherung von Para- 
metrierwerten zu parametrieren. 

2. Sensoranordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
daS die Parametriereinrichtung (17) zur Erzeugung eines Uber- 
nahmesignals ausgebildet ist, durch das der augenblicklich 
anliegende Mefiwert als wenigstens ein Schalt- oder Schwell- 
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wert in die Speicheranordnung (13) iibernommen wird, wobei die 
Parametriereinrichtung (17) vorzugsweise als Teach-in- oder 
Kurzschlufischalter ausgebildet ist. 

3. Sensoranordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daS die Parametriereinrichtung (19) als Eingangsmodul des 
elektronischen Gerats (16) oder als separates Parametrierge- 
rat ausgebildet ist. 

4. Sensoranordnung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
l .J±<^ dafi die Parametriereinrichtung (19) mit einem Display (20) 

und Bedienungselementen (21) versehen ist. 

5. Sensoranordnung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die Parametriereinrichtung (19) zur Ubertragung 
von Parametriersignalen ausgebildet ist, insbesondere zur 
Einstellung von Schaltpunkten, Sensor- und/oder Schaltf unkti- 
onen, Sensor- und/oder Schaltcharakteristiken, Schaltzeiten, 
Sensoransprechschwellen, Hysteresen oder Fensterf unktionen . 

6. Sensoranordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, daS die Sensorsignale digital in Form 
von wenigstens zwei unterschiedlichen Signalpegeln vorliegen. 

7. Sensoranordnung nach einem der Anspruche 3 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daS die Parametriersignale als digitale 
Signal folgen erzeugbar und den jeweils vorliegenden Sensor- 
signalen uberlagerbar sind. 
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8. Sensoranordnung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet , 
daS die Signalpegel der uberlagerten Parametriersignale der- 
art kleiner als die Sensorsignalpegel sind, daS sie bei der 
Erkennung der Sensorsignalpegel unbeachtlich sind. 

9. Sensoranordnung nach einem der Anspruche 3 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet , dafi zur Parametrierung ein festgeleg- 
tes, in beiden Richtungen wechselnd ablaufendes Parametrier- 
Protokoll vorgesehen ist. 

/ 10, Sensoranordnung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
da£ das Parametrier-Protokoll ein durch die Sensorelektronik 
(12) uberprufbares Startbit besitzt, wobei Mittel zur Beibe- 
haltung des augenblicklich anliegenden Sensorsignals wahrend 
einer festlegbaren Erkennungszeit vorgesehen sind. 

11. Sensoranordnung nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS die Sensorelektronik (12) Mittel zur Beibehal- 
tung des augenblicklich anliegenden Sensorsignals fur eine 
vorgebbare Zeit wahrend der Parametrierung besitzt, die gro- 
wer als ein Sendezyklus des Parametrier-Protokolls ist. 
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Sensoranordnuna zur Erfassung weniastens eines MeSwerts 

Zusammenf as sung 

Es wird eine Sensoranordnung zur Erfassung wenigstens eines 
MeEwerts vorgeschlagen, die wenigstens ein sensitives Element 
aufweist, das uber eine eine Speicheranordnung aufweisende 
Sensorelektronik mit einem Eingangs/Ausgangsport verbunden 
ist. Dieser Eingangs/Ausgangsport der Sensoranordnung (10) 
ist uber eine wenigstens drei Leitungen aufweisende Leitungs- 
anordnung (15) mit einem externen elektrischen Gerat (16) 
verbindbar, wobei zwei Leitungen als Spannungsversorgungslei- 
tungen und wenigstens eine dritte Leitung als Sensorsignal- 
leitung zur Ubertragung von Sensorsignalen zum elektrischen 
Gerat (16) ausgebildet ist. Mittels einer externen, mit der 
wenigstens einen Sensorsignalleitung (15) verbindbaren Para- 
metriereinrichtung (19) sind Parametriersignale der Sensor- 
elektronik in der Sensoranordnung (10) zufuhrbar, um die Sen- 
soranordnung (10) durch Speicherung von Parametrierwerten zu 
parametrieren . Hierdurch konnen Sensoranordnungen auch noch 
nach der Montage in einfacher Weise parametriert oder umpara- 
metriert werden, ohne daS eine zusatzliche Leitung oder 
drahtlose Ubertragungsmittel erforderlich waren. 

(Figur 2) 



